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Изобретение относится к устройствам вы- ность фоторезистивпых элементов —  инео-

числительнои техники, используемым для уп- ционность.
равления структурой моделирующей сетки, Предложенное устройство, содержащее ис-
построеннои на элементах оптоэлектроники, точник светового излучения, моделирующую
при решении уравнении математической фи- 5 среду на фоторезистивпых элементах, блок
зи™ ’ управления яркостью излучения, отличается

Известны специализированные устройства, от известных тем, что, с целью сокращения
использующие для построения моделирую- коммутационного оборудования и расшире-
щих сред элементы оптоэлектроники оптро- ния функциональных возможностей оно содер-
ны с прямой оптической связью. ю жит синхронизатор, формирователь траекто-

,т рии, блок координаты X  и блок координаты
Недостатком этих устройств является необ- Г. Причем один выход синхронизатора на

ходимость иметь на каждый резистивный эле- вход которого вводится программа соединен
мент индивидуальный неї очник светового из- через блок управления яркостью с источником
лучения Н, в связи с этим, большое количество 15 светового излучения, а другой выход синхоо- 
коммутирующих элементов. низатора через формирователь траектории

Целью изобретении является разработка соединен параллельно с блоками координаты
усіроиства задания и управления структурой X  и У. Л уч  источника светового излучения
моделирующей среды от одного (общего) ис- проходя последовательно блоки координат X
точника светового излучения, позволяющего 20 И У, управляет параметрами фоторезистивпых 
реализовать систему бесконтактного управле- элементов, составляющих моделирующую
ния. среду.

Предложенное устройство позволяет авто- Блок-схема предложенного устройства дана
матически по заданной программе устапавли- на чертеже.
вать величины сопротивлений фоторезисторов, 25 Устройство состоит из источника светового 
составляющих моделирующую сетку, и изме- излучения 1, моделирующей среды 2 синхро-
иять их по необходимому закону в процессе низатора 3, блока управления яркостью свето-
решения уравнении путем управления поло- вого луча 4, формирователя траектории 5
жением его яркости. При этом її основу рабо- блока координаты X  6 и блока координа
ты устройства положена физическая особен- зо ты У 7.
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л а с Т с5 « 5 5 £ 5 £
“ З л ы  Х Г » Г е \ Г б ^ Г 'Т П” я 5 раметрами моделирующей с Д 1  ;
яркостью 4 и формирователь траектории 5. В  ^ ^ ктив !И п3̂ р Х с с ^ е ш е 'Г я  уравнения,
соответствии с поступившими сигналами блок мен га среды в пропс . р
4 вырабатывает управляющие сигналы, кото- П р е д м е т  и з о б р е т е н и я
Рые подаются на источник светового излуче- 10 решения уравнений матема-
ния 1 для задания необходимой яркости све- Устройство для реше .1 „ потп.
тового луча, соответствующей определенной ч.«ческой физики, содержащее ист бл0к уп-
величине сопротивления фоторезистороп. вого излучении и соединенныи с . им блок уп

Одновременно формирователь траектории о равления яркостью и з л у гения, д• >
вырабатывает управляющие сигналы, посту- 15 фазорезистивных устройства и
лающие на блок координаты X 6  и блок коор- тем, что, с целью упрощен У  '

у 7 расширения его функциональных возможно
В  соответствии с поступившими управляю- стей, ОНО С °де р ж  и т  01 11 и я Х °  Я р КО-

щнми сигналами блоки координат осущест- торого соединен с ^локом управ,; '  Р
вляют отклонение луча света на элемент мо- 20 стыо излучения, Ф °Р “ " Р 0®®Т̂  £ ПОСЛед0’
делирующей среды с определенными програм- подключенный к синхрониз Р У ,  б
мой координатами X  и У. При обегании всех вательно соединенные блоки преобР«ова
элементов модулирующей среды с частотой, координаI X  и >, под ‘ мо.
опоелеляемон числом фогорезистивпых эле- с в е т о в о г о  излучения, и установленные I  ад
ментов среды и их инерционностью, в каждый 25 делыо-сеткой фоторезистивных элементо .


