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ОБ УРАВНОВЕШИВАНИИ РАБОЧЕГО ОРГАНА 
УКЛАДОЧНЫХ МАШИН 

Представлены результаты аналитических исследований операций машин-
ном укладки (подъем слоя упаковок и вывод рабочего органа из тары-обо-
рудования) и график снижения максимальных значений нагрузок в зависи-
мости от коэффициента динамичности системы для различных сочетаний 
масс противовеса и р а б о ч е г о о р г а н а . 

Одной из особенностей работы машин для укладывания стеклянных бу-
тылок с пищевыми жидкостями в горизонтальном или вертикальном положе-
ниях в тару-оборудование являются циклически меняющиеся ударные на-
грузки, которые отрицательно влияют на работоспособность машин и точ-
ность перемещений рабочего органа при выполнении операций машинной 
укладки. Снижения динамических нагрузок можно добиться путем приме-
нения противовеса, частично или полностью уравновешивающего рабочий 
орган. При этом в а ж н о оценить эффект от установки в конструкцию допол-
нительной массы. 

В укладчиках бутылок наибольшие ударные нагрузки на звенья привода 
возникают при подъёме рабочим органом сформированного слоя и выводе 
рабочего органа из контейнера. В этих случаях расчетные схемы машины 
можно представить в виде двухмассовой (укладчик без противовеса) и трех-
массовой (укладчик с противовесом) дискретных моделей, представленных 
иа рисунке 1. 

При аналитическом исследовании обеих схем были приняты следующие 
Допущения: массы т2 и тъ в начале взаимодействия неподвижны, а в про-
ц е с с е Ударного нагружения перемещаются синхронно; масса тх при выпол-
нении исследуемых операций перемещается с постоянной скоростью I , . Про-
чесе нагружения привода укладчика во время операций подъема слоя упа-
ковок и при выводе рабочего органа из тары-оборудования условно разбит 

Два этапа. На I этапе, когда массы т2 и т 3 неподвижны, происходит 
« сужение упругих звеньев привода с приведенным к ° э Ф Ф и ц и е н т

л ° а
м ^ * 

К0СТИ С12. На II этапе начинается движение рабочего органа и слоя упако 
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• ппчного устройства, в к о т о р у ю п р е д п о л а г а ю т у с т 

сти конструкции укладочного >е V 
вить противовес, не будет сЭОЛ т а б л и ц е и т е к с т е а н а л и т и ч е с к и е зависимост] 

Вывод. п Р е д с т а в л е " : п о а н а л и з и р о в а т ь к и н е м а т и ч е с к и е и динамически 
позволяют опредмить и IV ч т о в а ж н 0 при п р о е к т н о м расчете И вы 
% Г г З ^ С Л ^ с х е м ы м а ш и н ы . 
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