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6. Модернізація  функціонального блоку захвата для робота маніпулятора 
Євгеній Чеховський, Людмила Кривопляс-Володіна, Олександр Гавва 

Національний університет харчових технологій, Київ, Україна 
 

Вступ. Сучасний стан розвитку засобів автоматизації передбачає використання 
промислових роботів як для виконання основних (технологічних) так і додаткових 
(вантажно-розвантажувальних, транспортних і складських) операцій. 

Матеріал і методи. Досліджено енергоефективність процесу транспортування 
вантажів з використанням струминних захоплювальних пристроїв для різних схем 
вантажно-розвантажувальних операцій. Схема установки представлена на рис. 1. 

 
 
Рис. 1. Функціональна схема експериментальної установки і узагальнений 
алгоритм дослідження 1 - компресор, 2 - пневмодросель, 3 - контролер, 4 - 
персональний комп’ютера, 5 - промисловий робот, 6 - орієнтуючий подовжувач 
кінцевої ланки, 7 - пневмозахоплюючий пристрій, 8 - пластина, 9 - датчик відриву, 10 
- захисні елементи   

Формула умови рівноваги для трьох ділянок траєкторій: 

(1) 

  –  сила пружності;  – сила інерції по осі x;   –  сила інерції по осі y;  – 
сила інерції по осі z;   –   коефіцієнт тертя ковзання;   –  кут повороту;   –  сила 
тяжіння. 

Висновки. Доведено, що за транспортування вантажу по гвинтовій лінії із 
збільшенням маси вантажу ефективність впровадження даного методу  буде 
збільшуватись, що позитивно вплине  на загальні енергетичні затрати під час 
транспортування вантажів.  

 
Література 
1. Grippers with special operating principles. Floating suction pad SBS, 

http://www.millsom.com.au/vac_components/02_Suction_Pads/SBS.pdf. 


