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І І' х м о л о п ч Н И М И К О М И . І К К С Л М Н ПКП К І Ч І ' В П О Г О Т И П У 

Перші комп'ютерно-інтегровані структури управління (ЮСУ) Уявились 
початку 80-х років разом ч ноною, на той час. технічною базою - м ікропроцесорний 
засобами обчислювальної техніки (ЗОТ). об 'єднаними в мережі річного рівня га п| 1 

значення В ані домовній іехнічміП літературі і цим пов'язана поява терміна «коми • 
герно-інтсгронані виробництва», яким потім пере творився в СІМ копнеш: • 
(Сотрпіег Іпісутаїесі МаїшГасІоппу 8у;;1ет) [І]. Прн цьому мові Гіде не про конкре.-
систему, а саме про концепцію. В таких структурах найбільш повно реалізуються 
сучасних принципи побудови систем: ротоділепоапі управління ч наближенням ^ 
до об'єкту управління при високих показниках надійності та живучості га ішпегра»* 
різних видів забезпечені, ( інформаційного, програмного, технічного, організаційні-
12]. 

Виробництва неперервного типу, до яких можна віднести підприємства хаг • 
вої, хімічної, нафтопереробної і ін. гадучеГі промисловості, маюгь ряд характеріпіх >• 
бливостей [2.3.41, пов 'язаних з переробкою значних потоків сировини, матеріалів. 
явністю проміжних ємностей (збірників). З точки зору задач управління такими вир. ' 
ництнами найбільш важливими є: можливість виділення окремих, відносно антоном."* 
підсистем; наявність кількох функціональних рівнів управління: необхідність вико;-.-
тання різнорідної інформації. При автоматизації виробництв неперервного типу міч 
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ову вались та мнкорисіч>»> к.лч»с:я як найбільш прос ті методи та алгоритми (на основі 
іі . і п і і і і п: і х с і і схем). так і сучасні досягнення теорії управління (робастні та адапіи-
спстемн. методи оптимізашї. ситуаційне управління, використання е л е м е н т і п м \ -
к інтелекту, використання «м'яких» систем управління замість «жорстких-/. іюб\-
нейронних мереж 1 'І.Д.) 

Технологічні комплекси неперервного шипу (ТКНУ) за своєю природою і пис-
аними, в яких щільно зв'язані основні технологічні, виробничі та організаційно 
• >мічні процеси. Крім того, ці процеси узгоджені за часом, а вхідні та вихідні змінні 
мметри матеріальних і енергетичних потоків можна розглядати як умовно п о с п и ш 
нівалих гори зонтах управління. Створення ЮСУ в цьому випадку орієнтоване на 
чинення суттєвих в ринкових умовах техніко-економічних показників: збільшення 

продукції на існуючому обладнанні при наявних ресурсах; зменшення ишаеів 
ишш і матеріалів, пристроїв виробництва: підтримання оптимальних режимів ро-
. координацію процесів функціонування підсистем. 

Р</ ісшпок КІСУ передбачає: 
посилення взаємозв'язків між персоналом па різних рівнях виробництва и рам-

;н \чкпх мереж з динамічним обміном інформацією між: користувачами на рівні 
рпємства як складної соціально-технічної системи; 

охоплення еис темамп управління як технологічних процесів і комплексів, так і 
і \ взаємозв 'язаних сфер - складів, енерго- та водопостачання, підсистем тсхнолоі і-
>> :а екологічного моніторингу. кадрів і т.д.; 

інтенсифікація роботи автоматизованих систем. їх роши.чж зв глибину» на від 
від існуючого принцип) «в ширину//, ініелектуалізація систем управління. сню-

я автоматизованих технолопчнпх комплексів, 
урахування еволюції коми' ю і'ері і о- і нтегроваї п і х систем (розвитку їх «в далп-

надання їм властивосте!! в ідкрпіоеп . можливоеі і адаптації до змінюваних умов 
:п 

Побудова КІСУ виробництвом (підприємством) базується на створенні корпора-
.'] та локальних обчислювальних мереж:, які об 'єднують робочі станції (РС) і заіа-
бази даних, що дозволяє автоматизувати не тільки технологічні процеси і ви роб 
;«а. адс і нетрадиційні сфери, в тому числі бізнее-процеси. Для і КИТ кількість ф\-
•шільпих рівнів управління за функціональна сіруктура визначаю і и >• 
а ()ваними задачами - від сіабілічації гехнологічних іміинпх координації робо 

.дспсісмп і оперативного управління виробництвом. Для таких комплексів К Ю 
«гьея з використапням ієрархічно розподілених систем управління технолої ічнн-

: орі анізаційно-економічпгіми процесами, які складаються з РС. об 'єднаних \ ю-
лі обчислювальні мережі (рис ), Найбільш поширеними г КІСУ з трьома ф\нк і :ю 
«•ими рівнями управління: ТСХНОЛО! ічний процес - виробництво - підпрін"МС І Ви 
овідію існують робочі станції (РС) трьох рівнів: локальні технологічні С П С і : о:к-
рсі.кі ((31ІС) та, при потребі, днспетчерсько-координуїоча (ДКС): орі аи: »аи;и<м 
•мічні Д !: С і. 

Для технологічної о комплексу цукрового заводу розроблена КІСУ. яка ск.; 
< і ірьох рівнів РС та двох рівнів, мереж. На нижньому рівні для управління окре-
• дільницями комплексу знаходяться 20 ЛТС, які об 'єднуються трьома локальними 
;чи управління. !)а середньому рівні р о м а т о в а н і ОНС, ДКС та робоча сіаніпя 

•>.к\/ ти \іаиііо<і/п\-()уванюі і 



центральної лабораторії . Верхній рівень складають вісім ОЕС корівників підпригмсін-
голошшх спеціалістів, відділів та служб. 

Основу методології створення КІСУ складаг системнії;"» підхід, ч доївшої > » 
якого виконуються структурний аиадіі об 'єкта і виділення підсистем; формування и 
задач управління, в 'іому числі онтимізації режимів та координації їх функціонуванні 
формування технічної структури та відповідного програмного забезпечення (визпачп 
ня кількості робочих станцій та рівнів мереж, їх реалізація): опінка ефективності. н.: 
ково-техиічного рівня і використання типових рішень. 

КІСУ дають можливість приймати ефективні рішення не лише при усі алей * 
роботі технологічного комплексу, а й в нештатних ситуаціях, тому їх функціонал;. ' « 
структура та програмне забезпечення повинні давати можливість оцінити ситуацію. 
ставити у відповідність їй певні алгоритми та провести, при необхідності, рекопфі: . 
рацію системи і перерозподіл ресурсів. В цьому випадку ефекти іон їм и г багапжанал 1 

активні системи [5]. 

Як показус досвід створення КІСУ в різних галузях промислової: ті [3| на сьо: 
дні і на найближчу перспективу саме системні аналітики є головними снеціаліс 
при розробці таких систем. В ринкових умовах замість громіздких проектних, м и т а » 
но-налагоджувальних та комплектуючих організацій фуи к ції створе пня і кпроваджен 1 

КІСУ беруть на себе фір.чи-системиі інтегратори і фірми-внробники програмі-
технічних комплексів, використовуючи при ЦЬОМ)' відповідно системну інтеграції* 
технологічний трансфер при умові проведення тендера для визначення оптимальні -
варіанта КІСУ. 
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Рис. Структура комп'ютерно- !!! тегрованої системи управління. 
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