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(54) Д И Н А М О М Е Т Р 

(57) Изобретение относится к силоизмери-
тельной технике й предназначено!для изме­
рения статической или плавноменяющейся 
силы сжатия значительной величины. Цель 
изобретения - повышение точности измере­
ния. На тягах 4; соединенных с жестким 
упругим элементом 1 через кольцевые вы­
ступы, размещены рамки 3, выполненные в 
виде ромбовидных упругих тел, которые под 
действием с ж и м а ю щ е й силы изменяют свой 
поперечный размер. За счет податливости 
тяг 4 и того, что рамки 3 соединены одна с 
д р у г о й и неподвижным упором 5 на конеч­
ной рамке 3 происходит суммирование по­
перечной деформации всех рамок, которое 
регистрируется индикатором 7. 2 ил. 
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Изобретение относится к силоизмери-
тельной технике и предназначено для изме­
рения статической или плавноменяющейся 
силы сжатия значительной величины, в час­
тности может быть использовано для граду­
ировки измерительных и рабочих прессов 
на нагрузки свыше 10 М Н . 

Целью изобретения является повыше­
ние точности измерения. 

На фиг. 1 показан динамометр, общий 
вид; на фиг. 2 - схема деформации рамок. 

Динамометр содержит жесткий упругий 
элемент 1 с кольцевыми выступами и опор­
ными поверхностями, выполненными в ви­
д е с ф е р и ч е с к и х в ы с т у п о в 2 , р а м к и 3 , 
выполненные в виде ромбовидных упругих 
тел, последовательно соединенных гори­
зонтальными вершинами одно с другим, тя­
ги 4, п р е д с т а в л я ю щ и е из себя у п р у г и е 
пластины, которыми соединены рамки 3 с 
кольцевыми выступами, жесткий упор 5, со­
единенный жестко с кольцевыми выступа­
м и , зажим 6, индикатор 7, верхнюю 8 и 
н и ж н ю ю 9 опоры, ' 

Динамометр работает следующим об­
разом. 

Измеряемое уситтие через верхнюю 
опору 8, сферические выступы 2 вызывает 
осевую деформацию жесткого упругого эле­

мента 1, кольцевые выступы которого сбли­
жаются, рамки 3 сжимаются, увеличивая по- . 
перечный размер, за счет податливости тяг 
4 происходит суммирование величины де-

5 формации рамок. 
Величина суммарной деформации ра­

мок 3 в поперечной плоскости определяется 
по индикатору 7, шток которого взаимодей­
ствует с неподвижным упором. Величина 

10 о п р е д е л е н н о й д е ф о р м а ц и и п р о п о р ц и о ­
нальна сжимающей силе. 

Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я 
Динамометр, с д е р ж и в а ю щ и й жесткий 

15 упругий элемент с кольцевыми выступами, 
рамки соеди ненн ые с выступами посредством тяг, 
индикатор, о т л и ч а ю щ и й с я тем, что, с 
целью повышения точности измерения, вве­
ден жесткий упор, закрепленный на кольце-

20 вом в ы с т у п е , рамки в ы п о л н е н ы в виде 
ромбовидных упругих тел, последовательно 
соединенных горизонтальными вершинами 
друг с другом, при этом одна горизонталь­
ная вершина первой рамки жестко соедине-

25 на с упором, а в вершине последней рамки 
размещен индикатор, опорные поверхности 
жесткого упругого элемента в зонах соеди­
нения тяг с кольцевыми выступами в виде 
сферических поверхностей* 
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п-числа ромбодидных тел 
Фиг.2 


