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(54)(57) 1. УСТРОЙСТВО ДНЯ УКЛАДКИ 
БУТЫЛОК В КОНТЕЙНЕРЫ, содержащее 
конвейеры для подачи бутылок и кон-
тейнеров, стол-накопитель для. буты-
лок, каретку, укрепленную на ней 
захватную головку и механизм приво-
да последней, о т л и ч а ю щ е е -
с я тем, что, с целью упрощения 
его конструкции, механизм привода 
состоит из двух установленных на 
звездочках бесконечных цепных конту-
ров, укрепленной на них траверсы и 
кронштейнов для взаимодействия с 
последней, при этом захватная голов-
ка смонтирована на свободных концах 
кронштейнов и соединена с кареткой 
посредством вертикальных направ-
ляющих. 
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2. Устройство по п. 1, о т -
л и ч а ю щ е е с я тем, что захват-
ная головка состоит из двух гори-
зонтальных плит, смонтированных с 
возможностью их взаимного перемеще-
ния в вертикальной плоскости, при 
этом нижняя плита снабжена сдвоен-
ными подпружиненными двуплечими ры-
чагами для захвата бутылок, а верх-
няя плита снабжена защелкой для 
фиксации нижней плиты,роликами и 
подпружиненными упорами для взаимо-
действия с рычагами для захвата бу-
тылок , 
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3. Устройство по п. 1, о т л и -

ч а ю щ е е с я тем, что каждый 
кронштейн захватной головки выпол-
нен в виде двухступенчатой скобы, 
при этом ширина каждой ступени рав-
на диаметру делительной окружности 
звездочек цепного контура. 

4. Устройство по п. 1, о т л и -
ч а ю щ е е с я тем, что оно снаб-
жено расположенным над столом-нако-
пителем копиром для управления за-
щелкой для фиксации нижней пли-
ты. 

Изобретение относится к укладоч-
ному оборудованию и может быть ис-
пользовано в пищевой промьпиленности 
и других отраслях народного хозяйст-
ва. 

Известно устройство для укладки 
бутылок в ящики, содержащее транс-
портеры подачи бутылок и ящиков, 
захватные головки, укрепленные на 
каретке, и привод их перемещений^ 

Недостатками данного устройства 
являются сложность конструкции, цик-
личность работы и невозможность мно-
гоярусной укладки бутылок. 

Известно также устройство для ук-
ладки бутылок в контейнеры, содер-
жащее конвейеры для подачи бутылок 
и контейнеров, стол-накопитель для 
бутылок, каретку, укрепленную на 
ней захватную головку и механизм при-
вода последней С'2]. 

Однако известное устройство харак-
теризуется сложностью конструкции 
и ненадежностью в работе. 

Цель изобретения - упрощение кон- ' 
струкции устройства. 

Поставленная цель достигается тем, 
что в устройстве для укладки бутылок 
в контейнеры, содержащем конвейеры 
для подачи бутылок и контейнеров 
стол-накопитель для бутылок," карет-
ку» укрепленную на ней захватную 
головку и механизм привода последней, 
механизм привода состоит из двух ус-
тановленных на звездочках бесконеч-
ных Цепных контуров, укрепленной на.. 

2 

них траверсы и кронштейнов для вза-
имодействия с последней, При этом 
захватная головка смонтирована на 
свободных концах кронштейнов и соеди-
нена с кареткой посредством верти-
кальных направляющих. 

Захватная головка сбстоит из двух 
горизонтальных плит, смонтированных 
с возможностью их взаимного переме-

Ю щения в вертикальной плоскости, при 
этом нижняя плита снабжена сдвоен-
ными подпружиненными двуплечими рыча-
гами для захвата бутылок, а верхняя 
*плита снабжена защелкой для фикса-

15 ции нижней плиты, роликами и подпру-
жиненными упорами для взаимодействия 
с рычагами для захвата бутылок. 

Каждый кронштейн захватной голов-
ки выполнен в виде двухступенчатой 

20 скобы, при этом ширина каждой-ступе-
ни равна диаметру делительной ок-
ружности звездочек цепного контура. 

Кроме того, устройство снабжено 
расположенным над столом-накопите-

25 лем копиром для управления защелкой 
для фиксации нижней плиты. 

На фиг. 1 изображено устройство 
для укладки бутылок в контейнеры; 
на фиг. 2 - узел 1 на фиг. 1; на 

30 фиг. 3 - вид А на фиг. 1; на фиг. 4 
и 5 - захватная головка. 

Устройство содержит конвейеры 1 
и 2 для подачи бутылок и контейне-
ров, стол-накопитель 3 бутылок, ка-
ретку 4 горизонтального перемещения, 
снабженную вертикальными направляю-
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щими 5, и захватную головку с крон-
штейном 6, входящим в контакт с 
траверсой 7, смонтированной на. двух 
бесконечных цепях 8, образующих с 
ведущими 9 и ведо1*>тми 10 звездочками 
цепные контуры. Захватная головка 
состоит из двух взаимно подвижных 
плит II и 12, при этом нижняя пли-
та 12 снабжена сдвоенными двуплечи-
ми рычагами 13 для захвата бутылок, 
входящими в контакт с подпружиненны-
ми упорами 14, а верхняя плита -
роликами 15 для удержания рычагов 
для захвата бутылок в раскрытом по-
ложении, щтангами 16 и защелками 17 
для фиксации взаимного положения 
плит. Устройство снабжено также ко-
пирами 18 удержания защелок для фик-
сации взаимного положения плит, ус-
тановленными над столом-накопителем, 
и механизмом 19 выдачи межслойных 
прокладок. 

Устройство работает следующим об-
разом. 

Из бутылок, подающихся конвейе-
ром 1, на столе-накопителе 3 фор-
мируется слой.'Каретка 4 занимает 
соответствующее крайнее положение, 
и при вертикальном перемещении тра-
версы 7 на участке о<Ъ цепного конту-
)а защелки для фиксации взаимного 
юложения плит.контактируют с копи-
рами 18 удержания защелок, в- резуль-
тате чего нижняя плита занимает ниж-
(ее положение на выступе штанги 16. 
месте с нижней плитой 12 и двупле-
ими рычагами 13 для захвата буты-
рк перемещаются подпружиненные упо-
у 14. Рычаги 13 для захвата рас-
рыты. Входя в контакт с бутылками, 
юры 14 перемещаются вверх относи-
шьно рычагов 13 для захвата 13 и 
Юисходит захват. 
Дальнейшее опускание верхней пли-
I 11 при неподвижной нижней вводит 

10 

15 

20 

в контакт ролики 15 с рычагами для 
захвата, в результате чего последние 
раскрываются. На участке Ъс движе-
ния тяги после контакта ее с кронш-
тейном 6 вначале перемещается верх-
няя плита, при этом ролики 15 выхо-
дят из контакта с рычагами 13 для 
захвата, в результате чего они за-
крываются, После контакта выступа1 
штанги 16 с нижней плитой она начи-
нает вертикальное перемещение вмес-
те с верхней плитой как одно целое. 
Вместе с траверсой, перемещающейся 
на участке col, каретка 4 и захватная 
головка с бутылками перемещаются в 
горизонтальной плоскости, а затем 
на участке de начинается вертикальное 
перемещение захваткой головки с бу-
тылками вниз. При входе бутылок в 
контакт с днищем'контейнера или по-
верхностью межс^ойной прокладки ниж-
няя плита останавливается, а верх-
няя плита продолжает движение и вво-
дит в контакт ролики 15 с рычагами 
13 для захвата, в результате чего 
последние раскрываются, а защелка 17 
для фиксации взаимного положения 
плит не дает возможности захватам 13 
закрыться на участке движения 
тяги. Обходя ведомую звездочку цеп-
ного контура, тяга входит в контакт 
с второй ступенью кронштейна 6 и вы-
водит захватную головку из контейне-
ра. Механизм 19 выдачи межслойных 

35 прокладок выдает очередную прокладку. 
Цикл повторяется. 

Применение изобретения позволяет 
упростить конструкцию устройства и 
повысить надежность его в работе за 

40 счет осуществления движения основных 
рабочих органов одним электродвига-
телем. Кроме того, повышается эффек-
тивность линии разлива в результате 
осуществления многоярусной укладки 

45 бутылок в контейнеры разных размеров. 
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