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—— Пріоритети харчової науки - інноваційний підхід —— 

Перехідні процеси у приводах машин 

А.В. Мудрак, А.І. Соколенко, С.А. Бут, А.О. Чагайда 
Національний університет харчових технологій 

Перехідні процеси пуску машин супроводжуються динамічними складовими, 
які можуть в кілька разів перевищувати статичні навантаження. Для 
навантажувально-розвантажувальних пристроїв, пакетоформувальних, 
пакеторозформувальних машин, штабелерів тощо перехідні процеси є невід'ємною 
складовою їх роботи в режимах, близьких до ударного навантаження. 

В динаміці машин ударним навантаженням вважають силову взаємодію між 
ведучою і веденою масами, з'єднаними пружним зв'язком, і за умови, що ведуча 
маса на протязі часу взаємодії зберігає сталу швидкість. 

Результати різних режимів динамічної взаємодії відображені в таблиці. 
Таблиця 

Порівняльна характеристика впливів кінематичних збурень на динаміку системи 
Закон руху ведучої маси, початкові умови 

і значення параметрів 
Розрахункова формула по 

визначенню Рпр 

P /Р * nрma^/ 1 оп 

х і = V t ; V = c o n s t ; ^ п ) = 0 ; х ( п ) = - P o n / c ; 

х п ) =0; V=0,2 м/с; m=100 кг; 
с=200000Н/м 

Р п р = Р о п +V \Zcm s i n .^ m 

1875,42 
981 

= 1,912 

x і = a t ; a = c o n s t ; t(п) = 0 ; x ( п ) = - p o J c ; 
х(п) =0;X(к) =0,2 м/с; а=0,2 м/с ; 
х(к) =0,2 м; t(к) =2 с; m=100кг; 

с=200000Н/м 

Рпр=am+Р о п - a m c o s ^ 
Im 

1000,8 
981 

= 1,02 

X 1=V0+at; a=const; V0 =0,05 м/с; 
t(п)=0 ; х ( п ) = - W c ; х(п)= 0 ; 

х(к) =0,2 м/с; а=0,05 м/с ; 
х(к) =0,2 м; t(к) =2 с; m=100кг; 

с=200000Н/м 

Р п р = V 0 >/mcs i^^mm t -

w 
-amcos.— t+Pon+am 

V m 

1209,7 
981 

= 1,233 

2 
xi 1=at; a=const=0,1м/с ; t(п) =0; 

х (п)= 0 ; х (п)= 0 ; х ( к ) = 0 , 2 м / с ; 
х(к) =0,2 м; t(к) =2 с; m=100кг; 

с=200000Н/м 

р~=РРГ 
-amcos^ 

^vmcsi^ /— t -
V m 

— t+Pon+am 
m 

1131,42 = 
981 

= 1,1533 

Абсолютні значення співвідношення P ^ ^ ^ / P ^ відображують не тільки 

сутність відображених процесів, а в значній мірі і співвідношення кінематичних і 
динамічних параметрів. 
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