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Однією із характерних особливостей технологічних процесів харчових виробництв, як об'єкті 
управління є їх значна нестаціонарність, яка полягає в структурних та параметричних змінюваннях 
відносно великою швидкістю дрейфу, Ідентифікація таких об'єктів є складним завданням для систе 
реального часу. Розроблений алгоритм ідентифікації технологічних об'єктів на основі аналізу частоті« 
часового спектру сигналів. Розглядається багатомірний об'єкт управління, на який надходять В Х І Д Ї 

сигнали Xі (/' = 1,т), що утворюють вектор вихідних сигналів У,(у = 1, п). Вхідні та вихідні сигнали піддаютьс 
перетворенням Фур'є, вейвлєт, Френзеля, Меліна, Гільберта в часовій та частотній областях. Отримав 
результати частотно-часових перетворень проходять селективну класифікацію на основі визначеної множин 
ознак 1і(/ ̂ (а-сукупність ознак корисної складової сигналу; Р-сукупність ознак завад, шумів). Виділенні корисі 
складові вхідного сигналу проходять адаптивну класифікацію, що характеризується кортежем 

де У1,У2 - відповідно словники структур та символів; Р - правила підстановки; в - граматика формуванн 
образів; К - критерії оцінки наближення. На основі адаптивної класифікації формуються образи вхідни 
сигналів тг. Ці образи знаходяться в спектрах вихідних сигналів за вищезгаданою технологією. Да; 
визначається редукція К.. відповідного вхідного сигналу у вихідному. Оцінка редукції дозволяє створит 
адаптивну модель відповідного каналу як відображення 

Г -И --> М ХІ/УІ • іьХі/У) Хі/УГ 
Розроблений алгоритм є складовою частиною адаптивного ідентифікатора, який містить в собі блокї 
Блок попередньої обробки вхідних та вихідних сигналів виконує функцію аналізатора; побудований н 

основі алгоритму кратномасштабного аналізу частотно-часовових перетворень. Блок має самопідстроюванн 
по граничній частоті / , що дозволяє враховувати різну ступінь складності сигналу. 

Блок сегментації, де проходить виділення характерних ознак И к інформаційних сигналів в масштаС 
час-частота (Т-/). 
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МЗТОМАТИЗАЦІЯ ТА КОМП'ЮТЕРНО-ІНТЕГРОВАНІ ТЕХНОЛОГІЇ 

г= 
0,якщо Ь ^ - І і ^ О 
1,якщоЬі_1 -Ь; >0 
-1,якщо — }і| < 0 

ї - вектор параметрів стану, - значення коефіцієнтів частотно-часового розкладу. 
Блок формування образів, де розташовані один за одним сегменти формують образ зміни сигналу 

за X. вході та Ч. виході об'єкта. 
Відображення об'єкта задається структурою. 

У класі, що відрізняється від інших параметричними характеристиками і відображається на певний 
їузол виділяється підклас !;'., який повинен бути розглянутий на даному етапі параметричного 
щінювання. Розглядаючи параметричну сегментовану інформацію про підклас, що отримується шляхом 
іастотно-часового перетворення, логіка <Ст.> може ухвалити рішення, чи є цей підклас наслідком змін X., 
цо вводить система управління для відповідного і-того каналу. Якщо вузол структури активізований, то 
5удемо говорити, що сформований образ т|.. Підклас явищ що характеризують даний вузол і 
спричиняють його активізацію, існуючі в системі, є прообразом даного образу. 

Блок класифікації вказує, які із сформованих образів розпізнані в поточний момент, формує 
іередісторію поведінки об'єкта і створює адаптивну модель об'єкта. Отримана модель об'єкта 
зикористовується для проведення технологічного моніторингу об'єктів управління харчових виробництв. 


