Marepianan 89 MixxHapoaHOI HayKOBOI KOH(EpEHLIii MOJIOUX YUCHHX, aclipaHTIB i CTYJCHTIB
"HaykoBi 3100yTKH MO0/ — BHPIIIEHHIO IPpo0JieM XapuayBaHHs jnoacTea y XX| cromirri",
3-7 xBitHa 2023 p. — Kuie: HYXT. - 4.2

6 docaixxennst epeKTHBHOCTI po60oTH PYHKIIOHAJIBLHOT0 MEXaTPOHHOI0 MOXYJISA 115K
PiAKHX Xap4OBHX NPOAYKTIB

FOmist Mypasiiosa, Jlinist Cirocap, Muxona Maco, Jlronmuma KpuBormisic-Bononina
Hayionanvuuii ynieepcumem xapuosux mexnonoeiu, Kuis, Yxpaina

Beryn. ®yHkuioHanbHI MeXaTpOHHI MOAYJI CHCTEM J03yBaHHS DIJKHX XapuoOBHX
MIPOYKTIB NIMPOKO BUKOPUCTOBYIOTHCS Ha eTami (acyBaHHS-03YBaHHS PIJKUX XapOBUX
MIPONYKTIB y CIOXUBYY Tapy. IlepeBara Takux MOMYNIIB IOJSra€ y TepMETUYHOCTI Ta
mpoctoti  KepyBaHHs. OpHaK BIICYTHS MOXIIMBICTE  PEryJIOBaHHS BHTPAaTHUX
XapaKTEePHUCTHK 3 METOIO Oe3IepepBHOIO J03yBaHHs 03 (hOpMyBaHHS 3aJIMIIIKIB TIPOYKTY.

Martepianun i meroqu. OO0’e€KTOM JOCHTI/DKEHHS OOpaHO pEryJTioBalibHI €IEMEHTH
chUCTeM [03yBaHHS Ta (acyBaHHS pIAKHX XapuoBHX MpoxaykriB. OOpoOka maHHX
3IIHCHIOBAIACh CTATHCTHYHO-MAaTEMaTUIHUMH METO/IAMHU, 3 YPaXyBaHHSIM 3arajbHoi riipo-
ra30iMHaMivHOI Teopii, 32 OMOMOrOK NMPUKIAJHUX MaTeMaTUYHHUX NakeTiB. Marepianu
JOCITI/DKEHHS - P1/IKI Xapy4oBi MPOAYKTH 3 BIACTUBOCTSMHU HBIOTOHIBCHKUX PiJUH, CHCTEMHU
KEpYBaHHs Ta 3aIlipHi eJeMEHTH 3 IPOMOPIIIHHUM KepyBaHHSM.

PesyabraTn. [IpoBeneHi ekcrniepuMeHTalbHI Ta MaTeMaTHYHO CTATHCTHYHI aHalli3H
0a3yloThCsl Ha pe3yibTataX poOOTH JOCHIHOrO CTEHIY, L0 MOJAENIOE pododi yMOBHU
3aIipHO-PEryJIIIY0i apMaTypH 3a 3aaanuii yac. CucremMa KepyBaHHS JOCIITHUM CTEHJIOM,
HaBeJIeHa Ha puc. 1.

Puc. 1. 3acamvna cxema cmendy OocniodcenHs —egexmusHocmi  podomu
QyHKrYyionarbHo20 MexamporHno2o MOOYIs Oiisl PIOKUX Xapyoeux npodykmis: 1- 3aniputi
enemenm, 2 — npugod; 3 — eleKmponHesMamuuHull nosuyionep; 4 — sumpamomip; 5 —
nomna, 6 — pecusep

Hatixpammii rpagix BuTpat Ha BuXoxi Ha mpoMikKy Bix 0 no 100 % Butpatn Oyian
OTpUMaHiI INPU BHUKOPUCTAHHI CiAENBHOrO KIamaHy 3 MHEBMATHYHUM KEpPYBaHHAM Ta
€NIEKTPOITHEBMATHYHUM TIO3UIIIOHEPOM, 3a JIHIMHIUM 3aKOHOM KepyBaHHsS, B pe3YJbTAaTi
00pOOKH eKCIIepUMEHTANILHUX JaHHHUX, KoedimieHT anpokcumaliii gopisaioe 0,99. ITix vac
pobOTH TO3UIiOHEpa MOBOPOTHOI il — CIIOCTEpiraiock MOCTIHHE CKUIOAHHS CTHCHEHOTO
MOBITPsl B aTMOCcdepy, 110 3a0e3nedyBaio 3aJaHe MO3UI[iOHYBaHHS 3aMpHOro elneMeHTa. 3a
PaXyHOK Pi3HUIN THCKiB B MUJIOTHOMY KJIallaHi, M0 JOCSITAETHCS IPOCETIOBAHHIM THCKY Ta
HOTro MoJabIINM CKUIAHHAM B aTMOC(Epy, YTPUMYBAIOCh NOJIOKEHHS 3aIliPHOTO elIEMEHTa
Jo3artopa.

BucHoBkn. Pe3ynbratd TEOpeTHYHMX Ta  EKCHEPHUMEHTAJIBHUX  JIOCHIDKCHb
MATBEPAIITN eHePTOeEeKTUBHICT OUTBIITIOCTI KOHCTPYKINH JAO3YIOUMX CHCTEM Ha OCHOBI
MTO3UIIITHOT O TPUBOY, ¢ BUKOPHUCTOBYBAIINCE 3aIlipHi €IEMEHTH: CiIeNbHO-PETyITOBaIbHI
KJIAIIaHU 1 3aCyBKH.
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