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(54)(57) ПНЕВМАТИЧЕСКОЕ УПРАВЛЯЮЩЕЕ 

УСТРОЙСТВО, например, для управления 

процессом приготовления питательных 

сред, содержащее последовательно 

соединенные блок преобразования ана­

логовых сигналов в дискретные, входы 

которого сообщены с датчиками пара­

метров, логический блок управления, 

блок дистанционного управлений и 

блок усилителей мощности, выходы ко­

торого сообщены с выходными каналами 

устройства, с блоком отображения тех­

нологической ситуации и с блоком 

пневмоэлектрических преобразователей, 

другие входы которого соединены с 

конечными выключателями исполнитель­

ных механизмов, а выходы - с канала­

ми сигнализации, входы блока отобра­

жения технологической ситуации подклю­

чены также к блоку преобразования 

аналоговых сигналов в дискретные, 

блок дозирования исходных компонентов 

и каналы управления регуляторами, 

о т л и ч а ю щ е е с я тем, что, 

с целью повышения качества приготов­

ляемых сред, оно снабжено блоком 

задания временных уставок, содержащим 

узлы задания по числу дозируемых 

компонентов, каждый из которых выпол­

нен в виде последовательно включен­

ных сумматора, входы которого соеди­

нены с датчиком и задатчиком парамет­

рами элемента умножения на постоян­

ный коэффициент, а блок дозирования 

исходных компонентов содержит гене­

ратор импульсов, шаговый интегратор, 

импульсатор, узел задержки, триггер 

с двумя входами, элементы сравнения, 

задатчики тактов и две группы реле 

по числу управляемых транспортирую­

щих и дозирующих исполнительных ме­

ханизмов, причем выходы реле обеих 

групп подключены к блоку дистанцион­

ного управления, выход первого реле 

первой группы через импульсатор сое­

динен с включающим входом триггера 

с двумя входами, выход которого со­

общен с генератором импульсов, связан 

ным своим выходом с шаговым интегра­

тором, включающий вход первого реле 

первой группы соединен с соответст­

вующим выходом логического блока уп­

равления, включающие входы остальных 

реле обеих групп подключены к выхо­

дам элементов сравнения первой груп­

пы, первые входы которых соединены 

с задатчиками тактов, выключающие 

входы реле первой группы управления 

транспортирующими исполнительными 

механизмами, триггера с двумя входа­

ми и соответствующий вход логичес­

кого блока управления подключены че­

рез узел задержки к выходу последне­

го элемента сравнения второй группы, 

выходы элементов сравнения которой 

соединены с выключающими входами ре­

ле второй группы управления дозирую-

00 
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[ими исполнительными механизмами, тов сравнения второй группы связаны 

:ыход шагового интегратора связан с с выходами элементов умножения на 

:торыми входами элементов сравнения постоянный коэффициент блока зада-

гбеих групп, а первые входы элемен- ния временных уставок. 

1 

Изобретение относится к устройст-

ам для автоматического управления, 

апример, процессом приготовления 

итательных сред и может быть исполь-

овано в микробиологической и пище- 5 
ой промышленности. 

Известно пневматическое управля-

щее устройство, содержащее блок пре-

бразования аналоговых сигналов в 

искретные, связанный с датчиками, 10 
локи управления регуляторами дози-

ования исходных компонентов, усили-

еля мощности, коммутирующий блок, 

лок управления командоаппаратом и 

локом обработки информации 15 

Однако это устройство имеет слож-

ую структуру из-за большого числа 

'ЛОКОВ . 

Наиболее близким к изобретению 

го технической сущности является 20 
'стройство, содержащее последователь-

ю соединенные блок преобразования 

[налоговых сигналов в дискретные, 

1ходы которого сообщены с датчиками 
[араметров, логический блок управле- 25 

(ия, блок дистанционного управления 

! блок усилителей мощности, выходы 

;оторого сообщены с выходными канапа-

ш устройства, с блоком отображения 

'ехнологической ситуации и с блоком зо 
шевмоэлектрических преобразователей, 

фугие входы которого соединены с 

сонечными выключателями исполнитель-

1ых механизмов, а выходы - с канала­
ми сигнализации, входы блока отобра- ^ 

сеиия технологической ситуации под­

ключены также к блоку преобразования 

'налоговых сигналов в дискретные, 

5лок дозирования исходных компонен­
тов, и каналы управления регулятора- ^ 

т 12 3. 
Однако известное устройство не 

обеспечивает корректировку дозирова-

тя компонентов в зависимости от кон­

центрации раствора на выходе из аппа-45 
рата. 

2 
Цель изобретения - повышение каче­

ства приготовляемых сред. 

Указанная цель достигается тем, 

что пневматическое управляющее уст­

ройство, например, для управления 

процессом приготовления питательных 

сред, содержащее последовательно сое­

диненные блок преобразования анало­

говых сигналов в дискретные, входы 

которого сообщены с датчиками пара­

метров, логический блок управления, 

блок дистанционного управления и 

блок усилителей мощности, выходы кото 

poro сообщены с выходными каналами 

устройства, с блоком отображения тех­

нологической ситуации и с блоком пнев 

моэлектрических преобразователей, 

другие входы которого соединены с ко­

нечными выключателями исполнительных 

механизмов, а выходы - с каналами 

сигнализации, входы блока отображе­

ния технологической ситуации подклю­

чены также к бчоку преобразования 

аналоговых сигналов з дисктретные, 

блок дозирования исходных компонентов 

и каналы управления регуляторами, 

снабжено блоком задания временных ус­

тавок, содержащим узлы задания по 

числу дозируемых компонентов, каждый 

из которых выполнен в виде последо­

вательно включенных сумматора, вхо­

ды которого соединены с датчиком 

и задатчиком параметра, и элемента 

умножения на постоянный коэффициент, 

а блок дозирования исходных компонен­

тов содержит генератор импульсов, 

шаговый интегратор, импульсатор, 

узел задержки, триггер с двумя вхо­

дами, элементы сравнения, задатчики 

тактов и две группы реле по числу 

управляемых дозирующих и транспорти­

рующих исполнительных механизмов, при 

чем выходы реле обеих групп подклю­

чены к блоку дистанционного управле­

ния, выход первого реле первой груп­

пы через импульсатор соединен с вклю-
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чающим входом триггера с двумя входа­

ми, выход которого сообщен с генера­

тором импульсов, связанным своим вы­

ходом с шаговым интегратором, включа­

ющий вход первого реле первой труп- 5 
пы соединен с соответствующим выходом 

логического блока управления, включаю­

щие ЕХОДЫ остальных реле обеих групп 

подключены к выходам элементов срав­

нения первой группы, первые входы ко-ю 

торых соединены с задатчиками тактов, 

выключающие входы реле первой группы 

управления транспортирующими испол­

нительными механизмами, триггера с 

двумя входами и соответствующий вход 15 
логического блока управления подклю­

чены через узел задержки к выходу 

последнего элемента сравнения второй 

группы, выходы элементов сравнения 

которой соединены с выключающими 20 

входами реле второй группы управле­

ния дозирующими исполнительными ме­

ханизмами, выход шагового интеграто­

ра связан с вторыми входами элемен­

тов сравнения обеих групп, а первые 25 

входы элементов сравнения второй 

группы связаны с выходами элементов 

умножения на постоянный коэффциент 

блока задания временных уставок. 

На фиг. 1 изображена блок-схема 30 
пневматического управляющего устрой­

ства для процессов приготовления пи­

тательных сред; на фиг. 2 - принци­

пиальная схема блока дозирования 

исходных компонентов.
 35 

Устройство содержит блок 1 преоб­
разования аналоговых сигналов в дис­

кретный, связанные с датчиками (не 

показаны), измеряющими качественные 

показатели управляемого процесса по
 4

" 

каналам 2, логический блок 3 управ­

ления загрузкой растворителя, пере­

мешиванием раствора, выгрузкой аппа­

рата и при необходимости возврата 

обратно в аппарат части готового
 4

^ 

раствора питательной среды. Блок 4 

задания временных уставок выполнен 

в виде параллельно включенных узлов 

задания по числу дозируемых компонен­

тов , каждый из которых состоит из
 50 

сумматора 5 и элемента 6 умножения 

на постоянный коэффициент семь. 

К сумматорам 5 подключены кана­

лы 7 от датчиков параметров и кана­

лы 8 - от задатчиков (датчики и за- 55 
датчики не показаны). 

Блоки 1 и 4 связаны с логическим 
блоком 3 управления, подключенного 

'89 4 

своими выходами через блок 9 дистан-' 

ционного управления и блок 10 усили­

телей мощности к выходным кана­

лам 11 управления. 

Выходы блока 10 соединены также 

с блоком 12 отображения технологичес­

кой ситуации и с блоком 13 пневмо-

электропреобразователей. Входы бло­

ка 13 также сообщены по каналам 14 

с конечными выключателями (не показа­

ны) исполнительных механизмов, а его 

выхода - с каналами 15 сигнализации, 

по которым информация передается на 

мнемосхему. Блок 9 сообщен с канала­

ми 16 управления регуляторами. 

Блок 6 дозирования исходных ком­

понентов состоит (фиг. 2) из генера­

тора 17 импульсов, шагового интегра­

тора 18, импульсатора 19, узла 20 

задержки. Также в него входят две 

группы реле, первая из которых со­

держит реле 21 и 22 по числу управ­

ляемых транспортирующих исполнитель­

ных механизмов, а вторая группа -

реле 23 и 24 по числу дозирующих 

исполнительных механизмов. 

I Выходы реле обеих групп подключе­

ны к блоку 9 дистанционного управле­

ния. Выход первого реле 21 первой 

:группы через импульсатор 19 соединен 

с включающим входом триггера 25 с 

двумя входами, выход которого соеди­

нен с генератором 17 импульсов, свя­

занным своим выходом с шаговым интег­

ратором 18. Включающий вход первого 

реле 21 первой группы соединен с соот­

ветствующим выходом логического бло­

ка 3 управления. Включающие входы ос­

тальных реле обеих групп подключены 

к выходам элементов 26 и 27 сравне­

ния первой группы, первые входы кото­

рых соединены с задатчиками 28 и 29 

тактов. Выключающие входы реле 23 и 

24 второй группы соединены с выхода­

ми элементов 30 и 31 сравнения. Вык­

лючающие входы реле 21 и 22 первой 

группы управления транспортирующими 

исполнительными механизмами, тригге­

ра 25 с двумя входами и соответствую­

щий вход логического блока 3 управле­

ния подключены через узел 20 задерж­

ки к выходу последнего элемента 31 

сравнения второй группы. Выход шаго­

вого интегратора 18 связан с вторыми 

входами элементов сравнения обеих 

групп, а первые входы элементов 30 

и 31 сравнения связаны с выходами 

элементов умножения на постоянный 
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