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—— Пріоритети харчової науки - інноваційний підхід —— 

Шлях інтелектуалізації автоматизованих систем харчової 
промисловості 

Ю.Б. Бєляєв 
Національний університет харчових технологій 

У сучасних підходах до створення ефективних автоматизованих технологічних 
процесів і систем управління з використанням необхідного обладнання превалює 
механотроника (mechatronics) - синергетичне поєднання відомих типів рухомих 
виконавчих механізмів і так званого «штучного інтелекту» на основі 
мікроелектроніки та інформаційних технологій [1, 2]. 

Особливе значення економічно вигідного підходу притаманне виробництву як 
харчових, так і фармацевтичних продуктів великого і малого тиражу, середніми 
цехами і заводами, міжгалузевими складними корпораціями. 

Автоматичні потокові лінії випуску багатоасортиментної продукції, логістика 
та комплекси складування, транспортування і зберігання, складні апаратно-машинні 
програмовані агрегати вимагають модернізації та оновлення виробництва цукру, 
спирту, хліба, борошняних виробів, різнорідних цукерок, напоїв, рибної продукції, 
м'ясних і овочевих консервованих продуктів. 

Наприклад, звичайна автоматизована потокова лінія, що складається з 
традиційної машини-автомата (рис.1) розфасовки рідкого або густого, наприклад, 
молочного продукту, разом з паралельною допоміжною операцією - подачею 
скляної або пластикової тари (ПЕТ-пляшок), вирішує задачу випуску якісної 
харчової споживчої продукції. 

Структурно-функціональна схема автоматизації «розумної» робочої машини 
ілюструє механотронну систему, що об'єднує кілька функціональних модулів 
логічного руху робочих органів (маніпуляторів) з об'єднуючим каналом руху 
робочих органів, інформаційними каналами внутрішнього контролю і каналами 
взаємодії машини-автомата та зовнішнього середовища. 

Рис.1. Схема сучасної машини-автомата з комп'ютерним управлінням 
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