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Для контролю якості двигунів при їх випробуваннях необхідними 

є гальмівні пристрої для їх навантаження.  В якості гальмівних 

пристроїв можна використовувати різні електричні машини, але все 

більш широке застосування знаходять дископодібні або торцеві 

електродинамічні пристрої, в тому числі і електродинамічні гальма. 

Вони мають ряд переваг таких, як зручність з’єднання з механізмом, 

менша маса та габарити, можливість використання в обмежених 

просторах. Конструктивні особливості таких пристроїв потребують 

теоретичних та розрахункових досліджень електромагнітних процесів, 

полів, розподілу струмів, визначення моментів, розробки відповідних 

математичних моделей, порівняння результатів розрахунку з 

експериментом. Для вдалого проектування електродинамічних гальм, 

потрібно проаналізувати варіанти збудження магнітного поля в 

робочому повітряному проміжку цих пристроїв та знайти розв’язок 

рівнянь електромагнітного поля з врахуванням крайових умов. 

Розглянуто модель магнітного поля в повітряному проміжку 

електродинамічного гальма   при   двосторонній   зубцево-пазовій   

конфігурації магнітопроводу (рис.1).  

 
Рисунок 1 - Конфігурація повітряного проміжку         

електродинамічного гальма на зубцевій поділці. 

Позначено d - величина повітряного проміжку між зубцями, nh  - 

глибина пазу, nb  - ширина пазу, zb  - ширина зубця. Різниця магнітного 
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потенціалу  2U  між поверхнями магнітопроводу вважається заданою, 

та,  враховуючи симетрію конструкції, в площині 0y   магнітний 

потенціал вважається рівним нулю. Розглядається плоско-паралельне 

поле в декартовій системі координат. Знайдено напруженість 

магнітного поля в зонах І і ІІ через магнітний потенціал и  методом 

відокремлення змінних [1,2]: 
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Для знаходження сталих із умов рівності напруженості на межі 

розподілу областей 1 2x xH H , 1 2y yH H  при   
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розв’язана чисельними методами. 

Розрахунки показали, що відношення напруженості магнітного 

поля навпроти зубця до напруженості магнітного поля навпроти пазу 

при незмінній зубцевій поділці зростає із збільшенням ширини пазу. 

Виявлено, що деформація магнітного поля залежить від величини 

повітряного проміжку та співвідношення між шириною пазу і 

шириною зубця. 
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