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t5 МОДЕЛЮВАННЯ ТА ОПТИМАЛЬНЕ КЕРУВАННЯ ПЕРІОДИЧНИМ 
ПРОЦЕСОМ ВИРОЩУВАННЯ ХЛІБОПЕКАРСЬКИХ ДРІЖДЖІВ 

Ю.О. Чорна 
В.І'. Трегуб 

М о д е л ю в а н н я та к е р у в а н н я пер іодичним процесом є досить с к л а д н и м , о с к і л ь к и апарат періодичної дії 
<АГІД) як і його математична модель має логіко-динамічну структуру , тобто складається з лог ічної та 
динамічно ї підсистем. Особливістю функціонування дріджджовирощувальних апарат ів полягає в тому, що в 
стадії В в залежності від прийнятого р і ш е н н я вони працюють я к АПД, або як А П Н Д , Тому д л я побудови 
логічно'1* МОДРЛІ, а з її допомогою і системи логічного у п р а в л і н н я А П Д застосовують н а й б - ь п , п росту і потужну 
мову моделювання UML, що використовує для побудови лог ічних моделей систему с п е ц і а л ь н и х графічних 
к о ч с т р у к ц і й - д і а г р а м . В роботі представлені д і аграми: клас ів , я к а показує с груктуру системи; взаємодій , яка 
показує часову послідовність в и к о р и с т а н н я об ' єкт ів ; д іяльност і , я к а опису , зміну стану об єкта в залежност і 
від в н у т р і ш н і й д ій . 


