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(57) Привід круглов'язальної машини, що містить
електродвигун, клинопасову передачу, ведучий
шків якої жорстко встановлено на валу електро-

двигуна, вертикальний привідний вал, на одному
КІНЦІ якого жорстко встановлено ведений шків кли-
нопасової передачі, а на другому жорстко вста-
новлена шестірня, кінематично зв'язана з зубча-
стим колесом механізму товароприйому, та в'язь
для кінематичного зв'язку механізму товароприйо-
му з голковим циліндром механізму в'язання, який
відрізняється тим, що в'язь виконана у вигляді
двох розташованих діаметрально протилежно во-
дил

Винахід відноситься до області трикотажного
машинобудування, а саме, до привід їв круг-
лов'язальних машин

Відомий привід круглов'язальних машин, що
містить електродвигун, клинопасову передачу,
ведучий шків якої жорстко встановлено на валу
електродвигуна, вертикальний привідний вал, на
якому жорстко встановлені ведений шків клинопа-
сової передачі і шестерня, кінематично зв'язана з
зубчастим колесом механізму товароприйому, та
в'язь для кінематичного зв'язку механізму товаро-
прийому з голковим циліндром механізму в'язання
При цьому в'язь виконана у вигляді вертикального
привідного вала та зубчастої передачі,
циліндрична шестерня якої кінематично зв'язана з
зубчастим колесом голкового циліндра механізма
в'язання (Присяжнюк П А Технология и кругловя-
зальное оборудование в производстве верхнего
трикотажа Минск, Вышейшая школа, 1982, с 213,
рис 123) Наявність одної циліндричної шестерні,
що кінематично з'єднана з зубчастим колесом гол-
кового циліндру машини, призводить до того, що
зусилля, яке виникає в зачепленні під час передачі
обертального руху голковому циліндру, викликає
неурівноважений тиск на голковий циліндр, вели-
чина якого перевищує 1700Н (Хомяк О Н , Пипа
Б Ф Повышение эффективности работы вязаль-
ных машин М , Легпромбытиздат, 1990, с 112)
При цьому в опорі голкового циліндру виникає
інтенсивне зношення, що призводить до
радіального биття голкового циліндру і, як
наслідок, до зниження ДОВГОВІЧНОСТІ роботи при-

воду і якості трикотажного полотна (радіальне бит-
тя голкового циліндра призводить до збільшення
числа відмов робочих органів круглов'язальної
машини), тобто знижує ефективність роботи при-
вода

Відомий, також привід круглов'язальної маши-
ни, що містить електродвигун, клинопасову пере-
дачу ведучий шків якої жорстко встановлено на
валу електродвигуна, вертикальний привідний
вал, на одному КІНЦІ ЯКОГО жорстко встановлено
ведений шків клинопасової передачі, а на другому
жорстко встановлена шестерня, кінематичне
зв'язана з зубчастим колесом механізму товаро-
прийому, та в'язь для кінематичного зв'язку ме-
ханізму товароприйому з голковим циліндром ме-
ханізму в'язання При цьому в'язь виконана у
вигляді двох, розташованих діаметрально-
протилежно, валів з зубчастими колесами на
кінцях (Хомяк О Н , Пипа Б Ф Повышение эффек-
тивности работы вязальных машин М , Легпром-
бытиздат, 1990, 113, рис 1 68) Наявність двох
зубчастих коліс, що кінематично з'єднані з зубча-
стим колесом голкового циліндру, дозволяє змен-
шити радіальний тиск на голковий циліндр Але
неможливість ідеально точного виконання зубча-
стого зачеплення не дає змоги повністю
урівноважити радіальні зусилля, які діють на гол-
ковий циліндр при роботі машини (коефіцієнт роз-
поділу зусиль в зачепленнях зубчастих коліс з
зубчастим колесом голкового циліндру досягає 1,5
і більше - Сигов І В Планетарні редуктори К,
Техніка, 1964,с 94)
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Таким чином, в основу винаходу покладена

задача створити такий привід круглов'язальної
машини, в якому шляхом заміни в'язі що кінемати-
чно зв'язує механізм товароприйому з голковим
циліндром забезпечилось би підвищення ДОВГОВІ-
ЧНОСТІ роботи привода, завдяки чому підвищилася
б його ефективність

Поставлена задача розв'язана тим, що привід
круглов'язальної машини, що містить електродви-
гун, клинопасову передачу ведучий шків якої жор-
стко встановлено на валу електродвигуна, верти-
кальний привідний вал, на одному КІНЦІ ЯКОГО
жорстко встановлено ведений шків клинопасової
передачі, а на другому жорстко встановлена шес-
терня, кінематично зв'язана з зубчастим колесом
механізму товароприйому, та в'язь для
кінематичного зв'язку механізму товароприйому з
голковим циліндром механізму в'язання, згідно з
винаходом, в'язь виконана у вигляді двох, розта-
шованих діаметрально-протилежно, водил

На фіг 1 представлена схема приводу круг-
лов'язальної машини

На фіг 2 представлено вид по стрілці А схеми
привода круглов'язальної машини Привід круг-
лов'язальної машини містить електродвигун 1,
клинопасову передачу, що містить ведучий шків 2,
жорстко встановлений на валу електродвигуна,
ведений шків 3 і клинові паси 4, зубчасту переда-
чу, що містить шестерню 5, яка за допомогою вала
6 жорстко з'єднана з веденим шківом 3, і зубчасте
колесо 7 механізму товароприйому 8 та два, роз-
ташовані діаметрально-протилежно, водила 9,
нижній кінець кожного з яких жорстко з'єднаний з
механізмом товароприйому 8, а верхній за допо-
могою пальця 10 кінематично з'єднаний з голковим
циліндром 11

Принцип роботи привода такий При вмиканні
електродвигуна 1 обертальний рух його вала пе-
редається ведучому шківу 2 клинопасової пере-
дачі, який за допомогою клинових пасів 4 приво-

дить в обертальний рух ведений шків 3 і шестерню
5 зубчастої передачі Обертальний рух шестерні 5
передається зубчастому колесу 7 механізма това-
роприйому 8 та двом, розташованим діаметрально
протилежно, водилам 9, які жорстко закріплені з
механізмом товароприйому і кінематично за допо-
могою пальців 10, з'єднаний з голковим циліндром
11 Таким чином обертальний рух електродвигуна
1 передається голковому циліндру 11 і механізму
товароприйому 8, що необхідно для роботи круг-
лов'зальної машини При цьому обертальний рух
голковому циліндру передається двома, розташо-
ваними діаметрально протилежно, водилами, що
дозволяє позбутися неврівноваженої передачі
крутного моменту і, таким чином, ліквідувати
радіальний тиск на голковий циліндр, що забезпе-
чує підвищення ДОВГОВІЧНОСТІ привіда, завдяки
чому підвищується ефективність його роботи

Кінематичне з'єднання водил з голковим цилі-
ндром за допомогою пальців дозволяє ліквідувати
вплив неточності виготовлення та монтажу водил
на рівномірний розподіл крутного моменту, що
передається голковому циліндру, що також підви-
щує ДОВГОВІЧНІСТЬ привода

Використання запропонованої конструкції при-
вода в складі круглов'язальної машини дозволяє

- підвищити продуктивність машини за рахунок
підвищення ДОВГОВІЧНОСТІ роботи привода,

- зменшити метало вміст приводу за рахунок
відмови від використання зайвих зубчастих пере-
дач,

- підвищити якість трикотажного полотна за
рахунок зменшення КІЛЬКОСТІ браку, зумовленого
поздовжніми пропусками петельних рядів, які ви-
никають при поломці голок, зумовлених
радіальним биттям голкового циліндру,

- підвищити ефективність роботи привода за
рахунок ліквідації радіального зносу опори гол-
кового циліндру, зумовленого радіальним тис-
ком
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