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Известен механизм подачи рулонной ленты 
в заверточных и подобных машинах, состоя-
щий из подающих роликов с приводным ва-
лом и устройства центрирования рисунка, 
включающего датчик считывания меток или 
выполняющих их роль элементов рисунка, 
синхронизатор, бесконтактную логическую 
схему и управляемый логической схемой кор-
ректирующий электродвигатель. 

Предлагаемый механизм позволяет осуще-
ствлять двустороннюю коррекцию рассогласо-
вания, повысить скорость и точность центри-
рования. Для этого приводной вал іроликов 
соединен с механизмом машины через диффе-
ренциальную передачу, водило -которой свя-
зано с валом корректирующего электродвига-
теля посредством самотормозящейся переда-
чи, причем электродвигатель выполнен ревер-
сируемым, а логическая схема — двухканаль-
ной. 

На чертеже схематически показан 'предла-
гаемый механизм и структурная схема уп-
равления корректирующим двигателем. 

Предлагаемый механизм содержит подаю-
щие ролики 1, дифференциальную передачу 2, 
самотормозящую передачу 3, реверсируемый 
корректирующий двигатель 4, синхронизатор 
замедления с источником 5 света и чувстви-
тельным элементом 6, синхронизатор ускоре-
ний с источником 7 света и чувствительным 

2 
элементом 8, общую для обоих синхронизато-
ров 9 секторную маску, датчик меток с источ-
ником 10 света и чувствительным элементом 
11, двухканальную логическую схему с кана-

5 лом 12 «замедлить» и каналом 13 «ускорить . 
Рулонная лента 14 с метками 15 подаете., 

роликами 1 к вращающемуся ножу 16. При-
вод роликов осуществляется от механизма 
машины через дифференциальную передачу 

10 Секторная маска с регулируемым углом раст-
вора укреплена на одном валу с ножом 16 и 
при вращении последнего поочередно преры-
вает световые потоки, падающие на элементы 
6 и 8. Сигналы с элемента 6 синхронизатора 

15 «замедлить» и элемента 8 синхронизатор 
«ускорить» подаются на соответствующие ка-
налы 12 и 13 логической схемы. Сигнал чув-
ствительного элемента датчика меток посту-
пает на оба канала логической схемы. 

20 В зависимости от величины и знака рассо-
гласования (опережения или отставания мет-
ки от синфазного положения) логическая схе-
ма вырабатывает сигнал «замедлить» или 
«ускорить», который управляет направлением 

25 вращения корректирующего двигателя 4. 
В зависимости от направления вращения дви-
гателя скорость подачи ленты уменьшается 
или увеличивается. 

При отсутствии рассогласования сигналы 
30 на обоих выходах логической схемы OTCVTCT-
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;:-: г. и корректирующий двигатель неподви-
e g 

П р е д м е т и з о б р е т е н и я 
Механизм подачи рулонной ленты в завер-

енных им подобных машинах, состоящий из 
? дающих роликов с приводным валом и уст-
":":;тва центрирования -рисунка, включающего 
гтчих считывания меток или выполняющих 
х роль элементов рисунка, синхронизатор, 
есхонтактную логическую схему и управляе-

мый последней корректирующий электродви-
гатель, отличающийся тем, что, с целью дву-
сторонней коррекции рассогласования, повы-
шения скорости я точности центрирования. 

5 приводной вал роликов соединен с механиз-
мом машины через дифференциальную пере-
дачу, водило .которой связано с валом коррек-
тирующего электродвигателя посредством са-
мотормозящейся передачи, причем электро-

10 двигатель выполнен реверсируемым, а логи-
ческая схема — двухканальной. 
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